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1.0 WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace

wykonania 1 odbioru robot w zakresie burzenia i rozbidrki: czgéci $cian dzialowych, warstw

posadzkowych, wykucia stolarki i S$lusarki, wykucie kratek wentylacyjnych i drobnych

elementéw osadzonych w §cianach.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacje techniczng stosuje si¢, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3 Zakres robét objetych SST

Roboty dotyczace burzenia i rozbiorki elementow budynku wymienionych w pkt.1.1 obejmuja

wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie robot rozbidorkowych w obiekcie

przetargowym w tym:

— Wykucie z muru stolarki 1 Slusarki.

— Rozbiérka wykonczeniowych warstw posadzkowych.

— Skucie glazury ze $cian.

— Odbicie odspojonych tynkéw wewnetrznych.

— Rozbidrka fragmentow $cian przy nowych nadprozach oraz murowanych $cian i §cianek
dziatowych zaznaczonych w projekcie architektonicznym.

— Demontaz sufitu podwieszonego.

— Usunigcie gruzu z budynku.

Ze wzgledu na ciagly charakter pracy (obiekt czesciowo czynny), roboty nalezy wykonywaé

sukcesywnie, a harmonogram robdt uzgodni¢ z Uzytkownikiem budynku.

1.4 Ogélne wymagania dotyczgce roboét

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST.01.00.

2.0 MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST.01.00

2.2 Materialy pomocnicze

2.2.1 Rusztowania

Rusztowania nalezy montowaé¢ zgodnie z dokumentacja techniczng producenta. Montaz

1 rozbiorke rusztowania mozna powierzy¢ tylko osobom, ktére przeszly szkolenie w tym

zakresie. Montaz powinien odbywac si¢ pod nadzorem uprawnionej osoby. Odbior ustawionego

rusztowania powinien by¢ dokonany przez osobe do tego uprawniong i potwierdzony wpisem do

dziennika budowy.

2.2.2 Deskowania i stemple

Deskowania i zwigzane z nimi rusztowania powinny w czasie ich uzytkowania zapewnic

sztywno$¢, niezmiennos¢ 1 bezpieczenstwo wykonywanych robot.

2.2.3 Pomosty i bariery ochronne

2.2.4 Tymczasowe odgrodzenie terenu objetego robotami rozbiorkowymi.

3.0 SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.01.00

3.2 Sprzet do wykonania robot



Narzedzia pneumatyczne, $widry, kilofy, oskardy, dragi stalowe, kliny, mtoty, topaty, szufle,
przecinaki, pochylnie lub zsypy (rynny).

4.0 TRANSPORT

4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST.01.00

4.2 Transport materialow

Materiaty rozbiorkowe powinny by¢ wywozone S$rodkami transportu przystosowanymi do
przewozu materialu rozbiorkowego do miejsc wyznaczonych do tego celu.

5.0 WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST.01.00

5.2 Zasady wykonywania robot

Wszystkie budowlane roboty rozbiorkowe powinny by¢ prowadzone z poszanowaniem
przepisow BHP 1 ppoz., a w szczegdlnosci przepiséw zawartych w Rozporzadzeniu Ministra
Pracy 1 Polityki Socjalnej w sprawie ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U.
72003 r. nr 169 poz.1650) oraz przepisOw zawartych w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z
6 lutego 2003 r. (Dz.U. Nr 47, poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych, przy zachowaniu ponizszych wymagan:

a. projektowane roboty rozbiérkowe nalezy wykona¢ w zakresie niniejszego projektu po
catkowitym oproznieniu pomieszczen z Wwyposazenia 1 zabezpieczeniu elementéw
budowlanych przed uszkodzeniem i zniszczeniem w trakcie prowadzenia robot,

b. wplyw zagrozen nalezy uwzglednia¢ poprzez ustalenie strefy zagrozenia dla ludzi —
obszaru oddzialywania zagrozen dla zycia lub zdrowia ludzi. Strefa zagrozenia — strefa
rozbiorki powinna by¢ wydzielona, oznakowana i ochraniana w sposob umozliwiajacy
kontrole poruszania si¢ 0sob,

c. wszystkie roboty nalezy prowadzi¢ w sposdb zapewniajacy bezpieczenstwo zdrowia
1 zycia ludzi oraz mienia w rejonie prowadzenia robot,

d. przed przystgpieniem do prac rozbidorkowych nalezy pomieszczenia odtaczy¢ od instalacji
elektrycznych, wodnej i c.o.,

e. roboty powinny by¢ prowadzone tak, aby nie zostala naruszona stateczno$¢ elementow
konstrukcyjnych, nie wywotato utraty statecznosci i przewrdcenia si¢ innego fragmentu
konstrukcji lub elementu budynku. Nie wolno dopusci¢ do zawalenia si¢ rozbieranego
elementu budynku w sposob niekontrolowany,

f. wszystkie roboty rozbidorkowe nalezy wykona¢ recznie, z uzyciem elektronarzedzi —
recznych szlifierek katowych z tarcza do cigcia metali i kamienia, mlotowiertarek. Uzycie
elektronarzedzi o dziataniu udarowym nalezy ograniczy¢ do niezbednego minimum.
Zabrania si¢ rozbiorki elementéw przez ich zwalenie lub podciecie.

g. rozbidorke murowanych i lekkich $cianek dzialowych g-k wykona¢ rgcznie. Ze $cianek
nalezy usuna¢ catkowicie oktadziny ceramiczne i z ptyt g-k. Scianki murowane rozbiera¢
od gory, zdejmujac warstwg po warstwie. Zabrania si¢ rozbiorki $cianek przez ich
zwalenie lub podciecie, 1 zrzucania elementdow murowych bezposrednio na podloge.
Scianki dzialowe rozbiera¢ z lekkiego, przestawnego rusztowania lub podestu, a caly
rozebrany ze $cianek materiat nalezy sukcesywnie usuwac,

Inwestor — posiadacz odpadéw z rozbidrki jest zobowigzany do postgpowania z odpadami
zgodnie z wymogami Ustawy o odpadach [1.11.] oraz przepisami o ochronie Srodowiska.




W czasie prowadzenia prac rozbiérkowych materiaty pochodzace z rozbiorki nalezy segregowac
zgodnie z katalogiem odpadow [1.12.]. Materiaty z rozbiorki obiektu naleza do grupy 17 —
odpady z budowy, remontéw i demontazu obiektow budowlanych oraz infrastruktury drogowe;.
Odpady powinny by¢ segregowane i gromadzone w stosownych pojemnikach w sposob
selektywny: gruz ceglany i betonowy, papa, drewno, szklo, metale, tworzywa sztuczne, odpady
innych materialow i1 elementdow wyposazenia. W budynku nie sa3 wbudowane, ani nie byty
eksploatowane, materialy niebezpieczne, szkodliwe (np. materialy zawierajace azbest)
wymagajace spelnienia szczegdlnych wymogdw podczas rozbiorki 1 utylizacji.

6.0 KONTROLA JAKOSCI

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST.01.00

7.0 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST.01.00

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robot jest: szt., m3, m>t.

[lo$¢ robot okresla si¢ na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez
Inzyniera i sprawdzonych w naturze.

8.0 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST.01.00

8.2 Odbior robot

Odbioér robot rozbidorkowych powinien by¢ dokonywany zgodnie z wyzej podanymi
wymaganiami (pkt.5 i 6)

Podstawa odbioru powinna by¢:

a) petna dokumentacja robocza obiektu,

b) dziennik budowy.

c) zaswiadczenia lub protokoty odbioru materiatow z odzysku na placu budowy,

d) sporzadzenie protokdtu koncowego zawierajacego:

- wyniki kontroli stanu elementéw konstrukcyjnych obiektu pozostalych po robotach
rozbiérkowych

- wyszczeg6lnienie uszkodzonych elementow konstrukcyjnych

- terminy 1 sposoby usunigcia uszkodzen

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogolne zasady podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.01.00

9.2 Podstawa platnoSci

Placi si¢ za ustalong ilo$¢ szt., m3, m?, t wg ceny jednostkowe;.

Cena jednostki obmiarowej ustalana wg warunkow przetargowych.

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Prawo budowlane na dzien 1 stycznia 1995t z p6zniejszymi uzupetnieniami.

10.2 Roboty beda wykonywane w sposdb bezpieczny, $cisle w zgodzie z Polskimi Normami
(PN) 1 przepisami obowigzujagcymi w Polsce. Roboty beda wykonywane w sposob bezpieczny,
sci$le w zgodzie z Polskimi Normami (PN) 1 przepisami obowigzujacymi w Polsce.



10.3 Specyfikacje Techniczne w r6znych miejscach powotuja si¢ na Normy, przepisy branzowe,
instrukcje. Nalezy je traktowac, jako integralna czes¢ i nalezy je czyta¢ facznie z Rysunkami
1 Specyfikacjami, jak gdyby tam one wystgpowaty. Uwaza si¢, ze Wykonawca jest w pelni
zaznajomiony z ich zawarto$ciag i wymaganiami. Zastosowanie begda mialy ostatnie wydania
Polskich Norm (datowane nie pdzniej niz 30 dni przed data skladania ofert) o ile nie
postanowiono inacze;.

10.4 Gdziekolwiek wystepuja odwotania do Polskich Norm, dopuszczalne jest stosowanie
odpowiednich norm Unii Europejskiej w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.
Podczas wykonywania robot nalezy zachowac przepisy zgodnie z: Rozporzadzeniem Ministra
Budownictwa 1 Przemystu Materialtdow Budowlanych z dn. 28 marca 1972 w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano — montazowych
1 rozbiorkowych (Dz. U. nr 13 poz. 93 Rozporzadzeniem Ministra Pracy i1 Polityki Socjalne;j
z dnia 1 grudnia 1998 r. w sprawie wprowadzenia obowigzku stosowania niektorych Polskich
Norm dotyczacych bezpieczenstwa i1 higieny pracy (Dz. U. Nr 98.148.974 z dn. 10 grudnia
1998 r.), ktore nakazuje obowigzek przestrzegania bezpieczenstwa pracy wg nizej wymienionych
Polskich Norm:

PN-N-01307: 1994 Hatas. Dopuszczalne wartosci hatasu w $rodowisku pracy. Wymagania
dotyczace pomiarow. —tylko wg p. 2.3.

PN-77/C-94136 Obuwie ochronne gumowe. Kalosze 1 pétbuty elektroizolacyjne.

PN-92/P-84684 Odziez robocza. Kombinezony.
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1.0. WSTEP
1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru prac zwigzanych z montazem $cianek dzialowych oraz okladziny sufitu ptytami G-K na
ruszcie metalowym.
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
1 realizacji robot wedtug punktu 1.1 1 wymienionych w punkcie 1.3.
1.3 Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem:
— Scianek dziatowych wewnetrznych z plyt gipsowo wioknowych.
— Oktadzin wewnetrznych stropow z plyt gipsowo kartonowych.
1.4 Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST.01.00.
2.0. MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST.
2.2 Stosowane materialy

— plyty gipsowo-widknowe fermacell Powerpanel H20

— profile metalowe i elementy mocujace do konstrukcji no$nej §cian: CW 75 ULTRASTIL
1 UW 75 ULTRASTIL

— welna mineralna Aku-Plyta firmy Saint-Gobain ISOVER,

— akcesoria 1 elementy montazowe jak wieszaki, klamry, blachowkrety, tasmy
uszczelniajace, kotki rozporowe, masy szpachlowe, kleje gipsowe, taSmy zbrojace 1 inne
wynikajace z zalecen producenta systemu

3.0. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST.01.00.
3.2 Sprzet do wykonywania robot

— rusztowanie,

— pita tarczowa, pita platnica, otwornica,

— o6z do ptyt, n6z do wyktadzin

— ata do przyciecia,

— papier $cierny,

— tarnik,

— wiadra,

— kielnie,

— packi,

— miotek murarski,

— przecinak murarski.

—  wkretaki

Do obrébki ptyt i montazu $cianek i sufitow podwieszonych nalezy uzywa¢ wylacznie sprzet
zalecany 1 okreslony przez producenta systemu.



4.0. TRANSPORT

4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST.01.00. Wykonawca jest zobowiazany do
stosowania takich §rodkow transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie, na jako$¢ wykonywanych
robot.

4.2 Transport materialow

Transport materiatow powinien odbywac si¢ samochodami skrzyniowymi odpowiadajacymi pod
wzgledem typdw 1 ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robot zaakceptowanych
przez Inzyniera. Na srodkach transportu przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed
ich przemieszczaniem i uktadane zgodnie z instrukcjami transportu.

Plyty g-k nalezy przenosi¢ rgcznie w pozycji pionowej lub przewozi¢ za pomocg odpowiednich
srodkéw transportowych do plyt. Przy obrobce 1 montazu ptyt nalez przestrzega¢ wskazoéwek
producenta systemu. Podczas osadzania ptyt nalezy zwroci¢ uwage na to, aby nie uszkodzi¢
narozy 1 krawedzi. Aby zapobiec ewentualnym odksztatceniom lub innym uszkodzeniom ptyty
g—k muszg by¢ sktadowane na plaskim podtozu lub na kantéwkach rozmieszczonych co 50 cm.
Plyty 1 akcesoria powinny by¢ zabezpieczone przed wilgocig i wptywami atmosferycznymi.

5.0 WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST.01.00.

5.2 Zasady wykonywania robot

1. Piyty gipsowo—kartonowe 1 gipsowo—wtoknowe nalezy mocowaé do konstrukcji nosnej
szkieletu $ciany lub szkieletu sufitu podwieszonego uprzednio zamocowanego do konstrukcji
nos$nej budynku.

2. W miejscach przewidywanego mocowania przyboroéw sanitarnych lub pochwytow nalezy w
szkielecie wykona¢ odpowiednie wzmocnienia przewidywane przez producenta systemu. To
samo dotyczy prowadzenia instalacji elektrycznych i sanitarnych.

3. Mocowanie ptyt do konstrukcji, polaczenia, styki — nalezy wykonywa¢ starannie wg. wskazan
instrukcji montazu przekazanej przez producenta.

4. W pomieszczeniach wilgotnych nalezy zastosowaé plyty gipsowo — kartonowe Rigips
RIGIMETR, typu H2 (GKBI)

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST.01.00.

6.2 Kontrola jakosci wyrobow Sciennych i zapraw

1. Dostarczane na plac budowy materialy i zaprawy nalezy kontrolowa¢ pod wzgledem ich
jakosci. Zasady dokonywania takiej kontroli powinien ustali¢ kierownik budowy w porozumieniu
Z inZynierem.

2. Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu, czy dostarczone materialty 1 wyroby maja
zaswiadczenie o jako$Sci wystawione przez producenta oraz na sprawdzeniu wilasciwosci
technicznych dostarczonego wyrobu na podstawie tzw. badan doraznych.

3. W przypadku braku zaswiadczenia, o jakosci lub gdy zachodzi obawa, ze dostarczone wyroby
nie odpowiadaja wymaganym normom lub $wiadectwom ITB, nalezy przeprowadzi¢ we
wlasnym zakresie badania makroskopowe, a w razie potrzeby i laboratoryjne.

4 Wyniki odbioru materialéw 1 wyrobow powinny by¢ kazdorazowo wpisywane do dziennika
budowy.



7.0. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.01.00.
7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m?.
8.0. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST.01.00.
8.2 Sposob odbioru robaét
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli sa wykonane i sprawdzone wszystkie pomiary 1 atesty.
8.3. Podstawa odbioru robot wykonania $cianek i sufitow
Podstawe dla odbioru robot powinny stanowi¢ nastgpujace dokumenty:
- dokumentacja techniczna,
- dziennik budowy,
- za§wiadczenia o jakos$ci materiatow 1 wyrobow dostarczonych na budowe przez producentow,
- protokoty odbioru poszczegolnych etapdw robot szczegodlnie zanikajacych, jezeli odbiory te nie
byly odnotowane w dzienniku robét,
- ekspertyzy techniczne w przypadku, gdy byly wykonywane przed odbiorem budynku.
Odbidr robdt powinien si¢ odbywac¢ po osadzeniu stolarki (o$cieznic) 1 catkowitym wykonaniu
Scianek, oktadzin czy sufitow.
9.0. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST.01.00.
9.2 Platnos¢
Ptatnos$ci beda dokonywane na podstawie obmiaru robdt zgodnie z pkt. 7.2 ST.
Zakres robot jest podany w punkcie 1.3.
Cena obejmuje odpowiednio:
— roboty przygotowawcze i pomiarowe
— zakup, dostarczenie i wbudowanie materiatéw
— uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot
10.0. PRZEPISY ZWIAZANE
Warunki techniczne wykonania 1 odbioru rob6t
PN-B-79405 Ptyty gipsowo - kartonowe
PN-75/B-14505 Zaprawy budowlane gipsowe 1 gipsowo-wapienne.
PN-96/B-02874 - ptyty gipsowo - kartonowe jako Materiaty niepalne
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1.0. WSTEP
1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem tynkéw 1 okladzin wewngtrznych.
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
1 realizacji robot wedtug punktu 1.1 1 wymienionych w punkcie 1.3.
1.3 Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem:
— tynkoéw wewnetrznych
— okladzin wewngtrznych — ptytki ceramiczne.
1.4 Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST.01.00.
2. 0. MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST.01.00.
2.2 Stosowane materialy
— cement,
— wapno,
— woda,
— piasek,
— gladz tynkowa gipsowa,
— gotowe mieszanki tynkarskie jedno i dwuwarstwowe,
— plytki ceramiczne — glazura,
— listwy narozne systemowe z tworzywa
— zaprawa klejowa do glazury,
— 1izolacja przeciwwilgociowa — folia w ptynie pod glazure.
2.3 Wymagania dla materialow
2.2.1 Woda [PN-EN 1008:2004]
Do przygotowania zapraw stosowa¢ mozna kazda wode zdatng do picia z wyjatkiem wod
mineralnych, ze studni, z rzeki lub jeziora o ile nie zawierajg zwigzkéw siarkowych, kwasowych
czy zasadowych. Niedozwolone jest uzycie wod $ciekowych, kanalizacyjnych, bagiennych oraz
waod zawierajacych tluszcze organiczne, oleje 1 mut.
Normy zwigzane PN-75/C-04630.
2.2.2 Piasek [PN-79/B-06711]
Piasek powinien spetnia¢ wymagania obowigzujacej normy przedmiotowej, a w szczegdlnosci:
— nie zawiera¢ domieszek organicznych
— posiada¢ frakcje o roznych wymiarach: piasek drobnoziarnisty 0.25+0.5mm, piasek
srednioziarnisty 0.5+1.0 mm, piasek gruboziarnisty 1.0+2.0 mm.
2.2.3 Cement portlandzki [PN-B-3000:1990]
Cement powinien spelnia¢ wymagania obowigzujacej normy przedmiotowej, a w szczegolnosci:
— nie nalezy stosowa¢ cementu murarskiego
— w okresie obnizonych temperatur (ponizej +5°C) cementu hutniczego.



— normy zwigzane PN-88/B-3001; PN-80/B-04300; PN-73/B-04302.
2.2.4 Zaprawy cementowe; [PN-65/B-14504]; zaprawa cem.-wap. [PN-65/B-14503].
Zaprawa cementowa marki 5.0 MPa w proporcji cement: piasek = 1:3.5
Zaprawa cem.-wap. Marki 3.0MPa w proporcji cement: wapno suchogaszone: piasek = 1.5:1:8
2.2.5 Wapno [PN-90/B-30020]
Wapno powinno spelnia¢ wymagania obowigzujgcej normy przedmiotowej, a w szczegdlnosci:
nie nalezy stosowac¢ wapna zbrylonego.
2.2.6 Gotowe zaprawy klejowe do ptytek ceramicznych.
2.2.7 Glazura na $ciany gat. I o wymiarach 20x25 cm w kolorze jasnym.
3.0. SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST.01.00.
2.2 Sprzet do wykonywania robot
— pojemniki na zaprawe,
— pace metalowe, kielnie, rusztowania
— inny zalecany przez dostawce materiatow przyjetego systemu tynkow.
4.0. TRANSPORT
4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST.01.00.
Nalezy dostosowac si¢ do wymagan okreslonych przez producenta materiatow.
5.0. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST.01.00.
5.2 Wyszczegolnienie roboét
Tynki wewnetrzne:
— na projektowanych nowych $ciankach dzialowych tynki cem.-wap. III kat.,
— w $cianach istniejgcych uzupehienia tynkiem cem.-wap. III kat.
— w sanitariatach glazura.
5.3 Warunki przystapienia do wykonywania wypraw
Do wykonywania wewnetrznych wypraw tynkarskich z mas nalezy przystepowaé w okresie
ustalonej bezdeszczowej pogody, przy temperaturze w pomieszczeniach nie nizszej niz +5°C.
5.4 Wymagania techniczne dla zaprawy w stanie Swiezym (nie stwardnialym).
Zaprawa w stanie $wiezym powinna by¢ jednolita, nie wykazywaé segregacji sktadnikéw,
spienienia oraz obecnosci zanieczyszczen obcych, grudek nierozpuszczonego kleju,
niedogaszonych czastek wapna i ziaren kruszywa, o $rednicy powyzej 0,5 mm.
5.5 Wykonywanie okladzin z plytek ceramicznych
Oktadziny wewngetrzne wykona¢ z ptytek ceramicznych glazurowanych w kolorze jasnym
5.6 Zasady wykonywania okladzin ceramicznych
1. Okladziny ceramiczne powinny by¢ mocowane do podtoza z warstwag wyréwnujaca lub
bezposrednio do réwnego i gtadkiego podtoza tynku
2. Dopuszczalne odchylenie krawedzi ptytek od kierunku poziomego lub pionowego nie powinno
by¢ wigksze niz 2 mm/m, odchylenie powierzchni oktadziny od ptaszczyzny nie wigksze niz 2
mm na dtugosci taty dwumetrowe;.
6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot



Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST.01.00.

6.2 Odbior zaprawy stwardnialej

1. Odbior koncowy wyprawy pod wzgledem jakosci powinien by¢ wykonany jak nize;j:
Wiasciwosci hydrofobowe wyprawy nalezy sprawdzi¢ przez polanie woda otynkowanej
powierzchni — woda powinna splywac¢ po §cianie waskim strumieniem nie rozlewajac si¢ po
powierzchni i nie wsigkajac w nig, a krople wylane na poziomg powierzchni¢ nie powinny
wsigka¢ w wyprawe przez okres, co najmniej 1 godz.

Odpornos¢ na tworzenie si¢ wykwitdow solnych nalezy sprawdzi¢ przez polewanie wyprawy
wodg — miejsca, uprzednio polane woda, po wyschnigciu nie powinny wykazywac bialego nalotu,
wykwitow solnych.

6.3 Materialy ceramiczne

Nalezy przeprowadzi¢ na budowie sprawdzenie zgodnosci klasy materialéw ceramicznych z
projektem, trzymanie kalibracji ptytek w calej partii materiatu, stan techniczny w zakresie
szczerb 1 pgknigé oraz ksztaltu ptytek.

7.0 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.01.00.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest - m?.

8.0 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST.01.00.

8.2 Warunki techniczne odbioru

1. Badanie podioza, zaleznie od jego rodzaju (mur ceglany, $ciany z elementow
prefabrykowanych, tynk), nalezy przeprowadza¢ zgodnie z warunkami odbioru podanymi dla
tych robot budowlanych. Badanie powinno polegaé na:

— sprawdzeniu protokotéw odbioru robot poprzedzajacych,

— sprawdzeniu przygotowania podloza.

2. Zbadanie podktadu lub warstwy wyréwnujacej; w przypadku klejenia ptytek nalezy zbadac
grubos¢ warstwy kleju. Prawidlowos¢ wykonania podktadu powinna by¢ sprawdzana przy
odbiorze czgsciowym przez ogledziny zewnetrzne 1 pomiar.

3. Badanie materiatow okladzinowych i ewentualnie klejow (w przypadku okladzin z ptytek
przyklejanych) nalezy przeprowadza¢ posrednio na podstawie zaswiadczen o jakoSci 1 zapisOw w
dzienniku budowy. Bezposrednio nalezy sprawdza¢ dobodr kolorystyczny ptytek, brak rys lub
odpryskow itp.

4. Badanie gotowej oktadziny powinno polega¢ na sprawdzeniu:

— nalezytego przylegania do podktadu przez lekkie opukiwanie oktadziny w kilku dowolnie
wybranych miejscach: ghluchy dzwiek wskazuje na nie przyleganie okladziny do
podktadu,

— prawidlowosci przebiegu spoin przez naciggnigcie cienkiego sznura wzdluz dowolnie
wybranych spoin poziomych i pionowych i pomiar odchylen z dokladnosciag do 1 mm
(sprawdzenie za pomocg poziomicy i pionu murarskiego),

— prawidlowosci uksztattowania powierzchni oktadziny przez przytozenie w prostopadtych
do siebie kierunkach faty kontrolnej o dtugosci 2 m w dowolnych miejscach powierzchni



oktadziny i pomiar wielkosci przeswitu za pomocg szczelinomierza z doktadnoscia do 1
mm,
— wizualnym szerokosci stykow 1 prawidtowosci ich wypetnienia, a w przypadkach
budzacych watpliwosci — przez pomiar z doktadnoscia do 0,5 mm,
— jednolito$ci barwy ptytek.
8.3 Dopuszczalne odchylenia w wykonaniu okladziny
Odchylenie krawedzi ptytek od kierunku poziomego i pionowego nie powinno by¢ wigksze niz 2
mm/m, odchylenie powierzchni oktadziny od ptaszczyzny nie wigksze niz 2 mm na dlugosci taty
dwumetrowe;.
9.0 PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.
9.2 Platnosci
Ptatnos$ci bedg dokonywane na podstawie obmiaru robot zgodnie z pkt. 7.2 ST.
Zakres robot jest podany w punkcie 1.3.
Cena obejmuje odpowiednio:
— przygotowanie podtoza pod tynki,
— wykonanie tynkow,
— przygotowanie podtoza pod ptytki ceramiczne,
— ulozenie ptytek
10.0 PRZEPISY ZWIAZANE
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot
Normy i Swiadectwa:
PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badanie cech fizycznych i wytrzymato§ciowych.
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-75/C-04630 Woda do celow budowlanych. Wymagania i badania.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
ST. 01.01
ROBOTY BUDOWLANE

CPV - 44112220-6, 45432100-5

IV. POSADZKI

SPIS TRESCI

1.0 WSTEP

2.0 MATERIALY

3.0 SPRZET

4.0 TRANSPORT

5.0 WYKONANIE ROBOT

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7.0 OBMIAR ROBOT

8.0 ODBIOR ROBOT

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE



1.0.WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem posadzek.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
1 realizacji robot wedtug punktu 1.1 1 wymienionych w punkcie 1.3.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem posadzek :
1.3.1 Posadzki z gresu
1.3.2 Wyktadzina winylowa
1.4. Ogélne wymagania dotyczgce roboét
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST.01.00.
2.0.MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST.01.00.
2.2. Stosowane materialy
1. Posadzki z ptyt posadzkowych GRES o podwyzszonej odpornosci na $cieranie — jak dla
pomieszczen uzytecznosci publiczne;.
.Nalezy zastosowac gres monolityczny o min. parametrach:

— stopien twardosci klasa 8 (skala Mohsa)

— stopien odpornos$ci na $cieranie klasa 5

— stopien odpornos$ci na plamienie klasa 3

— nasigkliwos¢ < 0,1%
Przyktadowi producenci: NOWA GALA, PARADYZ, OPOCZNO
2. Materiaty stosowane do wykonywania posadzek z ptytek ceramicznych, gresu powinny
odpowiada¢ wymaganiom norm panstwowych (PN i BN), a w odniesieniu do materiatow
nieznormalizowanych wymaganiom okreslonym w $§wiadectwach dopuszczenia tych materiatow
do stosowania w budownictwie ogdélnym.
3 Materialy powinny by¢ zaopatrzone w etykiet¢ lub nadruk na spodzie, umozliwiajace ich
identyfikacje okre$lajace, co najmniej: nazwe¢ materiatu i producenta, symbol barwy i1 wzoru,
ilo$¢, date produkcji, a w przypadku klejoéw sposob ich uzycia. Powinien by¢ rowniez podany
numer normy lub §wiadectwa dopuszczajacego do stosowania w budownictwie.
4. Do przyklejania ptytek ceramicznych nalezy stosowac kleje zalecane przez producenta ptytek
oraz w obowiazujacych instrukcjach technologicznych. Stosowane kleje powinny zapewniac
trwate polaczenie posadzki z podktadem i nie powinny oddziatywa¢ szkodliwie na podktad.
Wykladzina zmywalna — winylowa typu TARKETT - trudnoscieralna, trudnozapalna,
antypos$lozgowa np. Tarkett Tapiflex 163. Przyklejanie wraz z cokolikiem wywinigtym na $ciang
na wys. 7 cm. Uktadanie na wylewce samopoziomujacej wyrownujacej podioze betonowe lub na
warstwie jastrychu z uzyciem klejow zalecanych przez dostawce wykladziny.
2.3. Dylatacje w konstrukcjach posadzek
1. W konstrukcjach posadzek powinny by¢ uwzglednione szczeliny: dylatacyjne, izolacyjne i
przeciwskurczowe.



2. Szczeliny dylatacyjne powinny wystepowa¢ w miejscach dylatacji konstrukeji budynku oraz w
miejscach, w ktorych zachodzi potrzeba wyeliminowania szkodliwego wplywu rozszerzalnosci
cieplnej 1 pgcznienia materiatow.
3. Szczeliny izolacyjne powinny by¢ stosowane dla oddzielenia posadzki od elementow
konstrukcji budynku. Szczeliny izolacyjne powinny wystepowaé w miejscach zmiany grubosci
podktadu oraz w miejscach styku roznych konstrukcji posadzek.
4. Szczeliny przeciwskurczowe nalezy wykonywaé¢ w podkladach z zaprawy cementowej lub
betonu. Powinny one dzieli¢ powierzchnie posadzki na pola o powierzchni nie wigkszej niz 9 m?.
Szczeliny przeciwskurczowe w podkladzie cementowym powinny by¢ wykonywane, jako
naciecia o gtebokosci rownej /3 — /> grubosci podktad.
3.0. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST.01.00.
3.2. Sprzet do wykonywania robot

— nozyce,

— pity widiowe,

— przecinaki,

— wiertla.

— packi
4.0. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST.01.00.
4.2. Transport materialow
Materialty posadzkowe mozna przewozi¢ samochodami dostawczymi, skrzyniowymi
zabezpieczonymi przed przesuni¢ciem lub zawilgoceniem.
5.0. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonywania robét
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST.01.00.
5.2 Wykonywanie konstrukeji posadzek z wykonczeniem plytkami ceramicznymi typu gres
lub terakota na podlozu betonowym
Posadzka powinna zapewni¢ ochrong przed wilgocig w pomieszczeniach mokrych.
Wymagania podstawowe
1. Klejenie do uprzednio oczyszczonego i przygotowanego podtoza
betonowego za pomocg kleju wskazanego przez producenta do klejenia ptytek ceramicznych.
2. Przy uktadaniu ptytek nalezy zachowa¢ fuge miedzy ptytkami grubosci 3 mm z wykonczeniem
fuga barwiona fabrycznie w kolorze dobranym do koloru ptytek.
3. Cokoliki dla posadzki z ptyt Gres — wykona¢ z tego samego materialu uszczelnienie pomigdzy
posadzka a cokolikiem przy uzyciu silikonu.
4. Wykladzing winylowa zmywalng przykleja¢c do podtoza wyréwnanego wylewka
samopoziomujacg przy uzyciu klejoéw zaleconych przez producenta wybranej wyktadziny.
Cokolik wykona¢ poprzez wywinigcie wyktadziny podlogowe;.
6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST ,,Wymagania og6lne”.
6.2 Kontrola jakosci robot



1. Sprawdzenia zgodnosci z dokumentacja projektowo-kosztorysowa powinny

by¢ przeprowadzone przez poréwnanie wykonanej posadzki z projektem technicznym i opisem
kosztorysowym oraz stwierdzenie wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin oraz pomiaru
posadzki, a w odniesieniu do konstrukcji posadzek — na podstawie protokotéw miedzyfazowych i
zapiséw w dzienniku budowy.

2. Dopuszczalne nierowno$ci badane przy przylozeniu dwumetrowej taty kontrolnej w dowolnym
kierunku nie powinny by¢ wigksze niz 2 mm.

3. Dopuszczalne odchylenie powierzchni posadzki od ptaszczyzny poziomej nie powinno by¢
wieksze niz 2 mm/m i 5 mm na calej dtugosci lub szerokosci pomieszczenia.

7.0 OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.01.00.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest ma.

8.0 ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robaét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST.01.00.

8.2. Sposéob odbioru robdt posadzkowych

8.2.1. Odbioér materiatow

1. Odbiér materialéw powinien by¢ dokonany bezposrednio po ich dostarczeniu na budowg.

2. Odbior materialdow powinien obejmowac sprawdzenie ich wiasciwosci technicznych zgodnie z
wymaganiami odpowiednich norm przedmiotowych lub §wiadectw dopuszczenia do stosowania
w budownictwie.

3. Sprawdzenie materiatow nalezy przy odbiorze robot zakonczonych przeprowadzi¢ posrednio
na podstawie zapisow w dzienniku budowy i zaswiadczen (atestow) z kontroli producenta,
stwierdzajacych zgodno$¢ uzytych materialtdw z dokumentacja techniczng oraz wilasciwymi
normami.

8.2.2. Odbior podktadu

Odbior powinien by¢ przeprowadzony w nastgpujacych fazach robot:

— podczas uktadania podktadu,

— po catkowitym stwardnieniu podktadu i wykonaniu badania wytrzymalo$ci na $ciskanie
na probkach kontrolnych.

Odbidr powinien obejmowac:

— sprawdzenie prawidlowosci utozenia podktadu,

— sprawdzenie w czasie wykonywania podktadu jego grubosci w 3 miejscach w
pomieszczeniu: badania nalezy przeprowadzi¢ metoda przektuwania z doktadnoscia do 1
mm,

— sprawdzenie wytrzymato$ci podktadu na $ciskanie i zginanie,

— sprawdzenie rownos$ci podktadu przez przyktadanie w dowolnych miejscach i kierunkach
dwumetrowej taty kontrolnej; odchylenia stanowigce przeswity pomigdzy tatg i
podktadem nalezy mierzy¢ z doktadnoscig do 1 mm,

— sprawdzenie odchylen od ptaszczyzny poziomej lub okreslonej wyznaczonym spadkiem
za pomoca dwumetrowej laty kontrolnej i poziomicy; odchylenia nalezy mierzy¢ z
doktadnoscia do 1 mm,



— sprawdzenie prawidtowosci osadzenia w podktadzie elementow dodatkowych (wpustow
podtogowych, ptaskownikow Iub katownikoéw wzmacniajacych potaczenia posadzek,
dzielacych je na pola itp.); badanie nalezy wykona¢ przez ogledziny,

— sprawdzenie prawidtowosci wykonania szczelin dylatacyjnych, izolacyjnych i
przeciwskurczowych.

8.2.3 Sprawdzenie warunkow przystgpienia do robot posadzkowych
1. Przed przystapieniem do wykonywania posadzki nalezy sprawdzi¢:
— temperatur¢ pomieszczen,
— wilgotno$¢ podktadu.
2. Badanie temperatury powietrza nalezy wykona¢ za pomoca termometru lub termografu.
3. Badanie wilgotnosci powietrza nalezy wykona¢ za pomocg higrometru.
4. Wyniki badan temperatury, wilgotnosci wzglednej powietrza oraz wilgotnosci podktadu
powinny by¢ wpisane do dziennika budowy.
8.2.4. Odbior koncowy robot posadzkowych
Sprawdzenia zgodno$ci z dokumentacja projektowo — kosztorysowa powinny by¢
przeprowadzone przez porownanie wykonanej posadzki z projektem technicznym 1 opisem
kosztorysowym oraz stwierdzenie wzajemnej zgodno$ci na podstawie ogledzin oraz pomiaru
posadzki, a w odniesieniu do konstrukcji podlogi — na podstawie protokétdw odbioréw
migdzyfazowych wg zapisow w dzienniku budowy.
9.0 PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.
9.2 Platnosci
Platnosci bedg dokonywane na podstawie obmiaru robdt zgodnie z pkt. 7.2 ST.
Zakres robot jest podany w punkcie 1.3.
Cena obejmuje odpowiednio:
- dostarczenie materiatu na budowe
- wykonanie podtoza pod posadzke
- wykonanie posadzki wraz z cokolikami
10.0 PRZEPISY ZWIAZANE
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot
BN-89/6747-25
PN-82/B-02020
PN-79/B-06711



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
ST.01.01
ROBOTY BUDOWLANE

CPV -45421000-4

V.STOLARKA I SLUSARKA DRZWIOWA

SPIS TRESCI

1.0 WSTEP

2.0 MATERIALY

3.0 SPRZET

4.0 TRANSPORT

5.0 WYKONANIE ROBOT

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7.0 OBMIAR ROBOT

8.0 ODBIOR ROBOT

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE



1.0. WSTEP
1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem stolarki 1 §lusarki drzwiowe;j
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
1 realizacji robot wedtug punktu 1.1 1 wymienionych w punkcie 1.3.
1.3 Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
montazem stolarki drzwiowej wewnetrzne;.
1.4 Ogélne wymagania dotyczgce robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST.01.00.
2.0. MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST.01.00.
2.2 Stosowane materialy
— stolarka drzwiowa wewngtrzna ptytowa MDF okleinowana
— oScieznice drzwiowe wewngtrzne regulowane
— drzwi aluminiowe
— uszczelki obwodowe,
— pianki uszczelniajace, kity,
— listwy drzwiowe, inne wykanczajace,
— materialy pomocnicze: S$ruby, wkrety, kotki, taczniki stalowe. i inne niezbgdne dla
systemowego zamontowania elementoéw stolarki.
Materialty musza posiada¢ wymagane atesty i1 aprobaty techniczne.
3.0. SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST.01.00.
3.2 Sprzet do wykonywania robot
wiertarki, dtuta, wkretaki,
4.0. TRANSPORT
4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST.01.00.
4.2 Transport materialow
Stolarka drzwiowa moze by¢ przewozona samochodami skrzyniowym lub dostawczymi, w
trakcie transportu drzwi musza by¢ zabezpieczone przed przesuwaniem i uszkodzeniem.
Wszystkie elementy w dostawie w komplecie z oS$cieznicami lub innymi elementami
mocujgcymi.
5.0. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST.01.00.
5.2 Wyszczegolnienie robot
5.2.1 Drzwi wewnetrzne
Drzwi wewnetrzne plytowe gladkie z o$cieznicami regulowanymi obejmujacymi catg grubosé
$ciany — w przyjetym systemie. Drzwi aluminiowe przeszklone.



Wszystkie drzwi wg zestawienia stolarki zawartego w proj. architektonicznym.
5.3 Zasady wbudowywania stolarki budowlanej
5.3.1 Wbudowywanie o$cieznic drzwi w mury grube i $cianki dziatowe
Zaprojektowano os$cieznice drzwiowe regulowane — obejmujace catg szerokos$¢ oscieza otworu
drzwiowego 1 zapewniajace wymagang (opisang w projekcie) szerokos$¢ przejscia w $wietle
otwartego pod katem 90s skrzydta.
1. Doktadnos¢ wykonania o$cieza powinna by¢ zgodna z wymaganiami wykonywania robot
murowych. Odlegto$ci migdzy punktami mocowania o$cieznicy nie powinny by¢ wigksze niz 75
cm, a maksymalne odleglosci od narozy oscieznicy — nie wigksze niz 30 cm.
2. Oscieznice po ustawieniu do poziomu i pionu nalezy mocowac za pomocg kotew lub hakow
osadzanych w murze. OS$cieznice powinny mie¢ réwniez zabezpieczone przed korozja od strony
muru.
3. Szczeliny powstale pomiedzy o$ciezem a o$cieznicg po osadzeniu o$cieznicy w $ciany nalezy
wypetni¢ na obwodzie materiatem izolacyjnym, dopuszczonym do wykonywania tego rodzaju
robot — np. pianka poliuretanowa.
5.3.2 Okucia budowlane
Kazdy wyroéb stolarki budowlanej, powinien by¢ wyposazony w okucia zamykajace, taczace,
zabezpieczajace 1 uchwytowo-ostonowe. Okucia powinny odpowiada¢ wymaganiom norm
panstwowych, a w przypadku braku takich norm — wymaganiom okre§lonym w $wiadectwie ITB
dopuszczajagcym do stosowania wyroby stolarki budowlanej wyposazone w okucie, na ktore nie
zostala ustanowiona norma. Okucia stalowe powinny by¢ zabezpieczone fabrycznie trwatymi
powlokami antykorozyjnymi i wykonczone farba proszkowa lub mosig¢zne.
6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST.01.00.
6.2 Kontrola jakosci i odbior wyrobow stolarskich i szklarskich
1. Zasady prowadzenia kontroli jako$ci powinny by¢ zgodne z wytycznymi producenta stolarki.
3. Dla dokonania oceny jakosci wyrobow stolarki budowlanej nalezy sprawdzac:

— zgodnos$¢ wymiardw, jako$¢ materialow, z ktorych stolarka budowlana zostata wykonana,

— prawidlowo$¢ wykonania z uwzglednieniem szczeg6téw konstrukcyjnych,

— sprawno$¢ dzialania skrzydet 1 elementow ruchomych oraz funkcjonowania okuc.
4. Dla sprawdzenia zgodnos$ci wymiardw glownych, szczegotowych i luzéw (skrzydel i1
elementow ruchomych) nalezy poréwna¢ wyniki dokonanych pomiaréw ocenianej partii z
wymiarami zawartymi w polskich normach:

— wedhlug norm przedmiotowych — dla wymiarow szczegdélowych elementow,

— wedlug ustalen tabelarycznych — dla luzéw czeséci ruchomych.
5. Dla stwierdzenia spelniania wymagan w zakresie jakos$ci materiatow nalezy porowna¢ wyniki
ogledzin z wymaganiami norm przedmiotowych.
6. Dla stwierdzenia prawidtowosci wykonania wyrobu i jego szczegdtow konstrukcyjnych nalezy
porowna¢ wyniki ogledzin i pomiarow w zakresie:

— szczegotow konstrukcyjnych wg norm przedmiotowych wyrobow,

— rozmieszczenia okué, ich wielkosci 1 ilosci wg norm przedmiotowych na wyrdb,

— oszklenia,

— pokrycia powlokami zabezpieczajacymi lub malarskimi.



Sprawdzenia sprawnosci dziatania skrzydet i elementow ruchomych oraz funkcjonowania oku¢
nalezy dokona¢ przez kilkakrotne otwarcie i1 zamkniecie skrzydet oraz uruchomienie
mechanizméw oku¢ zgodnie z normami na metody badan okien i drzwi.
7.0. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.01.00.
7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest:
- stolarka — m?
8.0. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST.01.00.
8.2 Zakres odbioru robét
1. Przy odbiorze robdt nalezy przeprowadza¢ nastgpujace badania bedace podstawa do oceny
jakosci tych robot:
— badanie konstrukcji, w ktorej osadzone sg szyby,
— badanie oku¢ i systeméw otwierania
— badanie materiatow w tym réwniez oszklenia,
— badanie jakosci wykonania.
Badanie materiatow nalezy przeprowadza¢ zaréwno przed rozpoczeciem robdt, jak i1 po ich
zakonczeniu. Badania konstrukcji, w ktorej osadzone sa szyby, oku¢ i materiatow nalezy
przeprowadza¢ na zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, odpowiednimi normami oraz innymi
dokumentami okreslajacymi cechy materiatu, o ile stanowig one integralng cz¢§¢ dokumentacji
technicznej.
Po przeprowadzeniu kontroli jako$ci materialdéw 1 robot nalezy sporzadzi¢ protokot, w ktorym
powinna by¢ zawarta ocena ich wykonania.
9.0. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.01.00.
9.2 Platnosci
Ptatnos$ci bedg dokonywane na podstawie obmiaru robdt zgodnie z pkt. 7.2 ST.
Zakres robot jest podany w punkcie 1.3.
Cena obejmuje odpowiednio:
— roboty przygotowawcze i pomiarowe
— zakup stolarki okienne;j
— zakup stolarki drzwiowe;j
— dostarczenie stolarki na budowg
— wbudowanie okien , drzwi, §cianek przeszklonych oraz klap
— obrobke otwordéw okiennych i drzwiowych oraz wokot elementow
— osadzenie parapetow 1 innych elementow wykanczajacych.
10.0 PRZEPISY ZWIAZANE
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot
Instrukcja wbudowywania okien i drzwi balkonowych drewnianych zewngtrznych w $ciany o
roznej konstrukceji B-1 (PR 5)85. COBP Budownictwa Ogolnego, Warszawa 1985.



Wytyczne projektowania i wykonywania przeszklen z szyb zespolonych
Instrukcja nr 183 ITB, Warszawa 1975.

PN-88/B-10085 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania
PN-72/B-10180 Roboty szklarskie. Warunki i badania techniczne przy odbiorze
PN-86/B-13052 Szkto budowlane. Szklo ptaskie okienne ciggnione
PN-75/B-94000 Okucia budowlane. Podziat

BN-75/6821-02 Szkto budowlane. Szyby zespolone

BN-79/7150-01 Stolarka budowlana. Pakowanie, przechowywanie 1 transport
BN-82/7150-04 Stolarka budowlana. Drzwi 1 okna. Terminologia
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1.0. WSTEP
1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z malowaniem $cian 1 sufitow
1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot wedhug punktu 1.1 i wymienionych w punkcie 1.3.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot:
— malowanie §cian wewnetrznych
— malowanie sufitow wewnetrznych
1.4 Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST.01.00.
2.0. MATERIALY
2.1 Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST.01.00.
2.2 Stosowane materialy
— pigmenty,
— $rodki gruntujace,
— fluaty,
— farby gotowe akrylowe — przygotowane fabrycznie,
— farby akrylowe do pomieszczen wilgotnych,
— farby lateksowe
2.3 Wymagania dla materialéw
Farby powinny odpowiada¢ wymaganiom norm panstwowych i mie¢ §wiadectwa dopuszczajace
do stosowania.
— do zabezpieczenia elementéw drewnianych nalezy uzy¢ farbe posiadajaca odpowiednia
aprobate techniczng
— do malowania zawilgoconych S$cian nalezy uzy¢ farbe dyfuzyjna, o duzej
przepuszczalno$ci pary wodnej
3.0. SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST.01.00.
3.2 Sprzet do wykonywania robot
— wiadra,
— pedzle,
— walki,
— szpachle,
— drabiny,
— rusztowania.
4.0. TRANSPORT
4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST.01.00.
4.2. Transport materialow



Materialy moga by¢ przewozone samochodami skrzyniowymi z plandeka lub dostawczymi
zamknigtymi.

5.0. WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w OST ,,Wymagania og6lne”.

Elementy stolarki drzwiowej wraz z listwami wykanczajagcymi — nalezy dostarczy¢ na budowe
wykonczone fabrycznie.

5.2 Malowanie $cian i sufitow

— malowanie podlozy i ptyt gipsowo-kartonowych, spoinowanie, szpachlowanie,

— fluatowanie tynkow wewnetrznych gladkich emulsja gruntujaca,

— malowanie tynkow wewnetrznych farbg akrylowg zwykla, lateksowa i1 akrylowa do
pomieszczen wilgotnych.

5.3 Warunki ogolne przystapienia do robdot malarskich
1. Przed przystapieniem do malowania nalezy wyréwnac i wygladzi¢ powierzchni¢ przeznaczong
do malowania, naprawi¢ uszkodzenia, wykona¢ szpachlowanie i szlifowanie, jezeli jest
wymagana duza gtadko$¢ powierzchni. Nastepnie nalezy powierzchni¢ zagruntowac.
2. Roboty malarskie wewnatrz budynku powinny by¢ wykonywane dopiero po wyschnigciu
tynkow 1 miejsc naprawionych.
3. Wilgotno$¢ powierzchni tynkowych przewidzianych pod malowanie farbami akrylowymi
powinna by¢ nie wigksza niz 4% masy. Malowanie tynkow o wyzszej wilgotnosci niz podana
moze powodowac powstawanie plam, a nawet niszczenie powtoki malarskie;j.
4. Wewnatrz budynku pierwsze malowanie $cian i sufitbw mozna wykonywaé po zakonczeniu
robot poprzedzajacych, a w szczegoélnosci: catkowitym ukonczeniu robdt budowlanych i
instalacyjnych, tj. wodociggowych, kanalizacyjnych, centralnego ogrzewania, gazowych,
elektrycznych itp. (bez zatozenia zewnetrznych przykryw kontaktow, wylacznikow lub opraw), z
wyjatkiem przyklejenia oktadzin (np.. tapet), zalozenia ceramicznych urzadzen sanitarnych (bialy
montaz) oraz armatury oswietleniowej (wylaczniki, lampy itp.) wykonaniu podkitadéw pod
wyktadziny podlogowe, dopasowaniu oku¢ i wyregulowaniu stolarki okiennej i drzwiowej oraz
po zagruntowaniu wrebow pokostem.
5. Drugie malowanie mozna wykonywac¢ po:

— wykonaniu tzw. bialego montazu,

— po ulozeniu posadzek (z wyjatkiem posadzek z wyktadzin dywanowych).
Tynki przeznaczone do malowania powinny spetnia¢ nastepujace wymagania techniczne:

— powierzchnia tynkéw powinna by¢ gladka,

— wszelkie ewentualne uszkodzenia tynkow powinny by¢ naprawione przed przystgpieniem
do malowania przez wypelnienie zaprawa uszkodzonych miejsc i zatarcie rowno z
powierzchnig tynku

— S$wieze tynki zewnetrzne niedostatecznie skarbonizowane powinny by¢ przed
malowaniem zafluatowane,

— przygotowana pod malowanie powierzchnia tynku powinna by¢ oczyszczona od
zanieczyszczen mechanicznych (kurz, sadze, tluszcze itp.) i chemicznych (wykwity z
podtoza, rdza od zbrojenia podtynkowego itp.) oraz osypujacych si¢ ziaren piasku, a w
przypadku tynkow uprzednio malowanych takze oczyszczona z tuszczacej lub pylacej si¢
starej powloki malarskiej,



— nie zaleca si¢ malowania tynkow uprzednio malowanych innymi farbami bez usunigcia
(zmycia poprzedniej powtoki malarskiej, z wyjatkiem powtok z farb emulsyjnych); po
oczyszczeniu tynk nie powinien by¢ rozmigkczony (np. gipsowy).

6.0 .KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST.01.00.
6.2 Kontrola jakoS$ci robot

Kontrola jakos$ci polega na sprawdzeniu:

— podioza,

— materiatow,

— warstw gruntujacych — w celu ulatwienia kontroli jest wskazane stosowanie powlok
roznigcych si¢ barwa.

7.0. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.01.00.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m?.

8.0. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST.01.00.

8.2 Odbior roboét

Badania powtok malarskich nalezy sprawdzi¢ po 7 dniach pod wzgledem:

— roéwnomiernego roztozenia farby,

— jednolitego roztozenia farby,

— odpornosci na wycieranie,

— odpornosci na zarysowania,
przyczepnosci do podloza

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.01.00.

9.2 Platnosé:

Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie obmiaru robdt zgodnie z pkt. 7.2 ST.
Zakres robot jest podany w punkcie 1.3.

Cena obejmuje odpowiednio:

— przygotowanie podtoza,

— spoinowanie,

— szpachlowanie,

— fluatowanie tynkow,

— malowanie farbg podktadows,

— malowanie farba powierzchniowa,

— zagruntowanie $lusarki, lub stolarki

— malowanie $lusarki lub stolarki.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot
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